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ポジショナー／パルス列対応SCON 単軸
ポジションコントローラ

ポジショナー／プログラム対応PSEL 1軸／2軸
プログラムコントローラ

ポジショナー／プログラム対応SSEL
XSEL

1軸／2軸
プログラムコントローラ

多軸高機能
プログラムコントローラ

スカラロボット専用
コントローラ

SCON-CA

PSEL-CS

SSEL-CS

665

677

687

699

721

XSEL-J
XSEL-K
XSEL-P
XSEL-Q
XSEL-KE
XSEL-KT
XSEL-KET

小型タイプ
汎用タイプ
大容量タイプ
大容量グローバルタイプ
CE対応汎用タイプ
グローバル汎用タイプ
CE対応グローバル汎用タイプ
大容量タイプ
大容量グローバルタイプ

XSEL-PX
XSEL-QX
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①ポジショナー動作 上位のPLCからPIOで、ポジション番号を指定するだけで移動が可能な簡単制御です。
②プログラム動作 プログラムを作ることで上位の機器が不要になります。また複雑な動作もSEL言語により初めての方でも簡単に
　　　　　　　　　　 プログラムの作成が可能です。
③パルス列入力動作 位置決めモジュール等を使用してパルス列にて制御が可能です。
　　　　　　　　　　 ポジションデータを気にせずに、自由に位置決めが可能です。

ポジションコントローラ プログラムコントローラ

（注）DeviceNetは、ODVAの登録商標です。CC-Linkは、三菱電機株式会社の登録商標です。

PLC　DeviceNetマスターユニット モニタ

T分岐
PC

コンフィギュレーションソフト

X-SEL SCON

単軸ロボット
リニアサーボ
ロボシリンダ単軸ロボット

直交ロボット

PC
コンフィギュレーションソフト

X-SEL SCON

単軸ロボット

直交ロボット

モニタ

単軸ロボット
リニアサーボ
ロボシリンダ

PLC
インターフェースユニット

小型産業用ロボットをさらに使いやすく1単軸／直交ロボットを動作させるコントローラは、下記の3種類の制御方法に応じたコントローラを選択
することが出来ますので、お客様の使いやすいものをご使用下さい。

各種フィールドネットワークに対応〈オプション〉2 DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、Ethernetといった代表的なフィールドネットワークに対応しています。

軌跡精度が大幅アップ3コントローラの処理速度のアップにより、軌跡
精度が大幅にアップしました。
またパスや円弧の移
動速度も早くなり、塗
布作業が早く正確に
行えます。

2台のアクチュエータの同期（シンクロ）をとって
の動作が可能となりました。これにより単軸では
可搬オーバーしてしまうワークの搬送が可能とな
り、またガントリタイ
プでY軸を長くしたい
場合にも有効です。

シンクロ動作4

（ご使用になる場合は条件等が
ありますので、弊社営業技術に
ご相談下さい。）

X-SEL
PSEL SSEL

X-SELSSELPSELSCON

X-SELSSEL

X-SELSSEL

PSELSCON
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ゾーンに入ると
信号出力

■ゾーン信号 ワーク 押し付けたまま保持

ワークに押し付けた時点で信号を出力出来ますので、
ワークの判別が可能です。

ゾーン信号7ゾーン信号とは、ストロークの間で自由に範囲
（ゾーン）を設定しスライダがその範囲に移動す
ると信号を出力することが出来る機能です。周
辺機器とのインターロックやタイミングをとる
のにご利用頂けます。範囲は最大4箇所（4ゾー
ン）設定が可能です。

電子カム機能〈オプション〉5主軸となるアクチュエータの動きに合わせ、複数のアクチュエータ
を連動させることが出来ます。
動作パターンを変更する際に、機械カムでは部品の作り直しが必要
となりますが、電子カム機能では電子カムテーブルのデータを変更
するだけで移動量やタイミングを変更できます。

CEマークに対応9 EU（EC）指令の必要安全要求事項に適合しています。
ECマークの詳細、対応機種は巻末34をご参照下さい。

押付け動作8エアシリンダの様に、スライダをワークに押し付
けた状態で保持し続けることが出来ます。
これによりワークの押付け、クランプ、圧入等に
ご使用頂くことが出来ます。

ビジョンシステムインターフェース機能6オムロン、キーエンス、コグネックスといった専門メーカーのビジョンシステムと簡単に直接接続が可能とな
ります。難しい通信用プログラム等を必要とせず、カメラで読み取った座標は専用命令によりロボットコント
ローラのポジションデータに格納されます。

座標値

カメラコントローラ

コントローラ

ポジションデータ

25000

20000

15000

10000

5000

1 15

2
14

3
13

4 12

5 11

6

7
8

9

10

0 16
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000

従軸

主軸電子カムテーブル

XSEL-P/Q

XSEL-P/Q

XSEL-P/Q

X-SELSSELPSELSCON

SSELPSELSCON

X-SELSSELPSELSCON

※カメラコントローラとXSELの接続は、RS232Cと
Ethernetを選択できます。Ethernetを使用する場合
はEthernetボード（オプション）が必要となります。
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659　コントローラ 特長・製品体系

■1軸専用

PMEC
動作方法 : ポジショナー
登録ポジション数 : 最大3点
入力電源 : AC100Ｖ/200Ｖ

ロボシリンダ用

3ポジションAC100/200V
コントローラ

対象機種：RCP2/RCP3シリーズ

AMEC
動作方法 : ポジショナー
登録ポジション数 : 最大3点
入力電源 : AC100Ｖ

ロボシリンダ用

3ポジションAC100V
コントローラ

対象機種：RCA/RCA2/RCLシリーズ

PSEP-C/CW
動作方法 : ポジショナー
環境仕様 : 標準タイプ（C）
  防塵タイプ（CW）
登録ポジション数 : 最大3点
入力電源 : DC24Ｖ

ロボシリンダ用

3ポジションコントローラ

対象機種：RCP2/RCP3シリーズ

ASEP-C/CW
動作方法 : ポジショナー
環境仕様 : 標準タイプ（C）
  防塵タイプ（CW）
登録ポジション数 : 最大3点
入力電源 : DC24Ｖ

ロボシリンダ用

3ポジションコントローラ

対象機種：RCA/RCA2/RCLシリーズ

DSEP-C/CW
動作方法 : ポジショナー
環境仕様 : 標準タイプ（C）
  防塵タイプ（CW）
登録ポジション数 : 最大3点
入力電源 : DC24Ｖ

ロボシリンダ用

3ポジションコントローラ

対象機種：RCDシリーズ

「ミニシリンダRCD」カタログをご覧下さい。

ロボシリンダ総合カタログをご覧下さい。

ロボシリンダ総合カタログをご覧下さい。

ロボシリンダ総合カタログをご覧下さい。

ロボシリンダ総合カタログをご覧下さい。
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お問い合わせは 総合カタログ 2012

コントローラ 特長・製品体系　660

PCON-CA/C/CG/CF/CY/PL/PO/SE
動作方法 :  ポジショナー/パルス列入力（CA）
  ポジショナー（C/CG/CF/CY）
  パルス列入力（PL/PO）
  シリアル通信（SE）
登録ポジション数 : 最大512点
入力電源 : DC24Ｖ
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP
  CompoNet
  MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
  EtherCAT
  EtherNet/IP

ロボシリンダ用

ポジションコントローラ

対象機種：RCP2/RCP3/RCP4※シリーズ
　　　　　　　※RCP4シリーズはPCON-CAのみ対応です。

ロボシリンダ総合カタログをご覧下さい。

ACON-C/CG/CY/PL/PO/SE
動作方法 :  ポジショナー（C/CG/CY）
  パルス列入力（PL/PO）
  シリアル通信（SE）
登録ポジション数 : 最大512点
入力電源 : DC24Ｖ
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP
  CompoNet
  MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
  EtherCAT
  EtherNet/IP

ロボシリンダ用

ポジションコントローラ

対象機種：RCA/RCA2/RCLシリーズ

ロボシリンダ総合カタログをご覧下さい。

SCON-CA
動作方法 : ポジショナー/パルス列入力
登録ポジション数 : 最大512点
入力電源 : AC100V/200V
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP
  CompoNet
  MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
  EtherCAT
  EtherNet/IP

単軸ロボット用 ロボシリンダ用

ポジションコントローラ

対象機種：単軸ロボット/リニアサーボアクチュエータ/
　　　　　直交ロボット/RCS2/RCS3シリーズ

P665

Ｉ
Ａ
単
軸

ロ
ボ
ッ
ト

リ
ニ
ア
サ
ー
ボ

ア
ク
チ
ュ
エ
ー
タ

ク
リ
ー
ン
ル
ー
ム

対
応

防
滴
対
応

直
交

ロ
ボ
ッ
ト

テ
ー
ブ
ル
ト
ッ
プ
型

ロ
ボ
ッ
ト

Ｉ
Ｘ
ス
カ
ラ

ロ
ボ
ッ
ト

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ

技
術
資
料

イ
ン
フ
ォ
メ
ー
シ
ョ
ン



お問い合わせは

コントローラシリーズ

総合カタログ 2012

製品体系 製品製品製品製品仕様一覧表仕様 覧表仕様一覧表仕様 覧表特特特特長長長長

661　コントローラ 特長・製品体系

■1-2軸専用

PSEL-CS
動作方法 : プログラム/ポジショナー
登録プログラム数 : 64プログラム
  （2000ステップ）
登録ポジション数 : 最大1500点
入力電源 : DC24Ｖ
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP

直交ロボット用 ロボシリンダ用

プログラムコントローラ

対象機種：IK2/IK3/RCP2/RCP3シリーズ

ASEL-CS
動作方法 : プログラム/ポジショナー
登録プログラム数 : 64プログラム
  （2000ステップ）
登録ポジション数 : 最大1500点
入力電源 : DC24Ｖ
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP

ロボシリンダ用

プログラムコントローラ

対象機種：RCA/RCA2/RCLシリーズ

ロボシリンダ総合カタログをご覧下さい。

SSEL-CS
動作方法 : プログラム/ポジショナー
登録プログラム数 : 128プログラム
  （9999ステップ）
登録ポジション数 : 最大20000点
入力電源 : 単相AC100V/200V
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP

プログラムコントローラ

対象機種：単軸ロボット/リニアサーボアクチュエータ/
　　　　　直交ロボット/RCS2/RCS3シリーズ

P677

P687

単軸ロボット用 ロボシリンダ用
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お問い合わせは 総合カタログ 2012

コントローラ 特長・製品体系　662

※上記左側の写真はXSEL-Kタイプです。KE/KETタイプはコントローラ前面パネル左側にサーキットプロテクタが内蔵されています。（外形寸法はKタイプと同一です）

■1～4軸専用

■1～6軸専用

■スカラ専用

XSEL-J/K

XSEL-P/Q

XSEL-PX/QX

XSEL-KE/KT/KET

動作方法 : プログラム運転
登録プログラム数 : 64プログラム
  （6000ステップ）
登録ポジション数 : 3000ポジション
入力電源 : 単相AC100V/AC200V
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP 
  Ethernet

動作方法 : プログラム運転
登録プログラム数 : 128プログラム
  （9999ステップ）
登録ポジション数 : 20000ポジション
入力電源 : 単相/三相AC200V
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP 
  Ethernet

動作方法 : プログラム運転
登録プログラム数 : 128プログラム
  （9999ステップ）
登録ポジション数 : 20000ポジション
入力電源 : 三相AC200V
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP
  Ethernet

動作方法 : プログラム運転
登録プログラム数 : 64プログラム
  （6000ステップ）
登録ポジション数 : 3000ポジション
入力電源 : 単相AC200V
フィールドネットワーク
 : DeviceNet
  CC-Link
  PROFIBUS-DP 
  Ethernet

プログラム運転多軸
　　　　 小型タイプ（J）　　　     汎用タイプ（K）

プログラム運転多軸
　　　　 大容量タイプ（P）

プログラム運転多軸
大容量タイプ（PX）
グローバル仕様大容量タイプ（QX）

プログラム運転多軸
　　　　CE対応汎用タイプ（KE）

P699

P699

P721

P699

グローバル仕様汎用タイプ（KT）
CE対応グローバル仕様汎用タイプ （KET）

グローバル仕様
大容量タイプ（Q）
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663　コントローラ 製品仕様一覧表

分類 ポジショナータイプ

コントローラ型式 PMEC-C AMEC-C PSEP-C
/CW

ASEP-C
/CW

DSEP-C
/CW PCON-CA ACON-C SCON-CA

外観

入力電圧 AC100V
AC200V AC100V DC24V AC100V

AC200V
制御可能軸数 1軸専用

モータ容量（W） － 2、5、10
20、30 － 2、5、10

20、30 2.5 － 2、5、10
20、30

12、20、30、60、100
150、200、300
400、600、750

動
作
可
能
ア
ク
チ
ュ
エ
ー
タ

ロボシリンダ

RCP4 ●
RCP2/RCP3 ● ● ●
RCA/RCA2/RCL ● ● ●
RCS2/RCS3 ●
RCD ●

単軸ロボット

ISB/ISPB ●
SSPA ●
ISA/ISPA ●
ISDB/ISPDB ●
NS ●
IF/FS ●
RS ●
ZR

リニアサーボ LSA ●
LSAS ●

クリーンルーム
対応

RCP2CR ● ● ●
RCACR ● ● ●
RCS2CR/RCS3CR ●
ISDBCR/ISPDBCR ●
SSPDACR ●
ISDACR/ISPDACR ●

防滴対応

ISWA/ISPWA ●
RCP2W ● ● ●
RCAW ● ● ●
RCS2W ●

直交ロボット
IK （●）（※1） （●）（※1）
ICSA2/ICSPA2 （●）（※1）
ICSA3,4/ICSPA3,4,6 （●）（※1）

スカラロボット IX

位置検出方式 インクリメンタル インクリメンタル
アブソリュート

対応アブソバッテリ － SEP-ABU（標準）
SEP-ABU-W（防塵）〈AB-7〉 － PCON-ABU

〈AB-7〉
ACON-ABU
〈AB-7〉 AB-5

プログラム数
プログラム不要プログラムステップ数

マルチタスクプログラム数
ポジション数 最大3点 最大512点

デ
ー
タ

入
力
機
器

ティーチングボックス TB-01　  SEP-PT　  CON-PT-M　  CON-PTA-C TB-01
CON-PTA-C

TB-01
CON-PTA-C
CON-T（※5）

TB-01
CON-PTA-C
CON-T

パソコン対応ソフト MECパソコンソフト
（無償）

RCM-101-MW
RCM-101-USB

標準入出力（PIO） 入力4点　出力4点 コントローラタイプによる 専用入力16点専用出力16点

拡張入出力（PIO） 拡張不可

フ
ィ
ー
ル
ド

ネ
ッ
ト
ワ
ー
ク
対
応

DeviceNet － － － － － ● ● ●
CC-Link － － － － － ● ● ●
PROFIBUS-DP － － － － － ● ● ●
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ － － － － － ● ● ●
CompoNet － － － － － ● ● ●
Ethernet － － － － － － － －
EtherCAT － － － － － ● ● ●
EtherNet/IP － － － － － ● ● ●

回生抵抗ユニット － － － － － － － REU-2（※3）

（※1）1軸に1台使用した場合です。
（※2）RCS2-RA7/SRA7シリーズとLSAシリーズはXSEL-P/PX/Q/QXタイプの5/6軸では動作出来ません。
（※3）回生抵抗ユニットが2個以上必要な場合は、2個目から「REU-1」を手配してください。
（※4）XSEL-PX/QXタイプの5/6軸用のアブソバッテリです。1～4軸のアブソバッテリはスカラ本体に装着します。
（※5）その他、CON-PT-M、RCM-E/Pにも対応しています。
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コントローラ 製品仕様一覧表　664

プログラムタイプ スカラ専用コントローラ

PSEL-CS ASEL-CS SSEL-CS XSEL-J XSEL-K XSEL-KE XSEL-KT XSEL-KET XSEL-P XSEL-Q XSEL-PX XSEL-QX

DC24V AC100V
AC200V

単相AC100V
単相AC200V 単相AC200V 単相AC200V

三相AC200V 単相AC200V

1、2軸 1、2軸 3、4軸 1、2、3、4軸 1、2、3、4、5、6軸 4、5、6軸

－ 2、5、10
20、30 12、20、30、60、100、150、200、300、400、600、750

12、20、30、60、100
150、200、300、400
600、750、1000

MAX2400W

●
●

● ● ● ● ● ● ●（※2） ●（※2） ●（※2） ●（※2）

● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

● ● ● ●
● ●（※2） ●（※2）
● ● ● ● ●

●
●

● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

●
●

● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

● ● ● ● ● ● ●
● ●

インクリ
メンタル

インクリメンタル
アブソリュート

－ AB-5 IA-XAB-BT AB-5 AB-5 （※4）

64 128 64 128
2000 9999 6000 9999

8 16 16
1500点 20000点 3000点 20000点

TB-01
IA-T-X/XD-JS
SEL-T/TD-JS

TB-01
IA-T-X/XD

TB-01
IA-T-X/XD
SEL-T/TD

TB-01
SEL-TD

TB-01
IA-T-X/XD
SEL-T/TD

TB-01
SEL-TD

TB-01
IA-T-X/XD
SEL-T/TD

TB-01
SEL-TD

IA-101-X-MW-JS
IA-101-X-USBS

IA-101-X-MW
IA-101-X-USBMW IA-101-XA-MW

IA-101-X-MW
IA-101-X-
USBMW

IA-101-
XA-MW

IA-101-X-MW
IA-101-X-
USBMW

IA-101-
XA-MW

入力24点　出力8点 入力　専用＋汎用合計　32点（専用／汎用をパラメータにて設定可能）
出力　専用＋汎用合計　16点（専用／汎用をパラメータにて設定可能）

拡張不可 拡張
不可

入出力
合計48点

入出力合計96点×3ユニット拡張可
（多点 I/Oボード使用時）

● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
－ － － － － － － － － － － － －
－ － － － － － － － － － － － －
－ － － ● ● ● ● ● ● ● ● ●
－ － － － － － － － － － － － －
－ － － － － － － － － － － － －
－ － REU-2（※3） REU-1
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